Geratelibersicht
Overview Kamera = Fehlfunktion bei blinkenden Symbol
Camera Malfunction when flashing
Wi-Fi (Station) == Verbunden Nicht verbunden. Station mittels der App mit Wi-Fi verbinden. Station in der Nahe des Routers aufstellen.
Wi-Fi (Station) e Connected Not connected. Connect the station to Wi-Fi using the app. Set up the station near the router.
@ | Betriebsbereit O @| Betriebsbereit, Wi-Finicht verbunden Regensensor o Inaktiv Aktiv Aus ® Bei Auslgsung kehrt der Roboter zur Station zuriick
Ready Ready, Wi-Fi not connected Rain sensor Inactiv 777 Aktiv Off 1 When triggered, the robot returns to the station
- | Ladt auf = [ Verbindungsmodus . ) -
o- Charging O-.- Connection mode Pin Aktiv Deaktiviert
o Pin Activ Deactivated
o Aus Y ) Wi-Fi verbunden R
0Off Wi-Fi connected Méahmodus 7y Zeitplan r@ Manuell (Drop and Mow)
Mode Schedule Drop and Mow.
GPS Signal OK L Positionierung =%y Signal schwach Kein Singal '~y Temporéres Problem oder GSP-Modul defekt
Wi-Fi Reset GPS &) Signal OK &.} Positioning <9.2 Weak signal X No signal « Temporary problem or GSP module defective
Wi-Fireset Batterie Voll Leer L&dt auf Roboter ohne Batterie an Station angedockt
Battery EI Full Gl Empty @ Charging El Robot docked to station without battery
E :]O = . Koade
Panel | ~ 0= =) 56 Display Press () then Akku
Panel g Display press dial to Battery
sy 00 D start mowing i PusT
08-11-2024  13:5 1= A=k
On/0ff
Not-Aus

Ultraschallsensor
Ultrasound sensor

Fixierschraube
Screw
10x

Emergency-Stop Roboter zu Station zuriicksenden

Send robot to station
Schnitthéhe [mm]
Cutting height

Manueller Start

Manual start

Bedienfeld

Control panel Dreh- und Driick-Taste

Ladekontakte Dial

Charging connector

Fiihrungsstreifen @Immersauberhalten

Always keep clean

Guide strip

Zurlick-Taste
Return button

Regensensor
Rain sensor

PvevE

7
Verldngerung
Extension i\

/ 20x

Netzteil Fixier-Hering
Power supply unit Fixing herring

Allgemeine Anleitung Schnellstartanleitung
General instructions Quick-Start guide
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Schablone
Stencil

Inbusschliissel

Allen key

G ®
ACHTUNG: Starker Magnet
® ATTENTION: Strong magnet

Ersatzmesser Magnetstreifen (10m)
Spare knife Magnet stripes (10m)

Mit App verbinden
Connect with the app

App-Zugriffe auf Netzwerk, Bluetooth und Standort erlauben
o Allow app access to network, Bluetooth and location

i @ i @

Wi-Fi Verbindung ausschliesslich mit einem 2.4 GHz Netzwerk
Wi-Fi connection exclusively with a 2.4 GHz network

Starkes Wi-Fi Signal notwendig: Die Station, der Roboter und Smartphone/Tablet miissen in der
Néahe des Wi-Fi Routers sein. Vorgangig Station anschliessen und Roboter einschalten.

Strong Wi-Fi signal required: The station, robot and smartphone/tablet must be close to the
Wi-Fi router. Connect the station beforehand and switch on the robot.

App herunterladen, installieren und 6ffnen
Download, install and open the app

OcuMow

Anweisungen in der App befolgen
Follow the instructions in the app

i @

Benutzerkonto und Anmeldung erforderlich
User account and registration required

00 ¥ Bei erfolgreicher Verbindung, leuchten beide LEDs konstant

OO If the connection is successful, both LEDs light up constantly
oo

Reinigung
Cleaning

o Wichtig: Roboter regelméassig reinigen. Ansammlungen von Schmutz fihren zu einem schlechteren Mahergebnis,
l Blockierung des Roboters oder starken Vibrationen. Die Messer miissen immer frei beweglich sein.
Important: Clean the robot regularly. Accumulations of dirt lead to poorer mowing results, blockage of the robot
or strong vibrations. The blades must always be able to move freely.

' Roboter vorgangig ausschalten und Akku entnehmen!
e Switch off the robot beforehand and remove the battery!

Wasser darf nicht ins Innere des Gerates gelangen! Keine Losungsmittel
verwenden! Gerat nicht mit Gartenschlauch/Hochdruckreiniger abspritzen!
Do not allow water to get inside the appliance! Do not use solvents! Do not
spray the appliance with a garden hose/high-pressure cleaner!

o -

Gerét feucht abwischen, trocknen lassen
Wipe the appliance with a damp cloth and leave to dry

Vorsicht, scharfe Messer! Schutzhandschuhe anziehen!
e Caution, sharp knives! Wear protective gloves!

Messerteller/Réder reinigen
Clean the blade disc / wheels

Vor dem Reinigen der Ladestation immer Netzstecker ausstecken!
e Always disconnect the main plug before cleaning the charging station!

Station reinigen
Clean the station

Schneidemesser ersetzen
Blade replacement

' Roboter vorgédngig ausschalten und Akku entnehmen!
o Switch off the robot beforehand and remove the battery!

' Messer alle 2 Monate priifen und gegebenenfalls satzweise auswechseln, sofern
o der Roboter tdglich im Einsatz steht. Defekte Messer sofort auswechseln.
Check the blades every 2 months and replace them in sets if necessary if the
robot is in daily use. Replace defective blades immediately.

Vorsicht, scharfe Messer! Schutzhandschuhe anziehen!
Caution, sharp knives! Wear protective gloves!

!

Roboter umkehren, gegebenenfalls eingeklemmte
Gegenstéande entfernen

Reverse the robot, remove any jammed objects

ﬂ
Drehscheibe mit einem Schraubenzieher fixieren
Fix the disc with a screw driver

Schrauben losen, verschlissene Messer entfernen
Loosen screws, remove worn blades

Neue Messer und neue Schrauben einsetzen
Insert new blades and new screws

Sicherstellen, dass Messer ordnungsgemass drehen und funktionieren!
Ensure that the blades rotate and function correctly!

Lagerung
Storage

Roboter vorgéngig vollstandig aufladen.
o Charge the robots battery completely beforehand.

Roboter reinigen. Siehe Reinigung
Clean the robot. See cleaning

Roboter, Ladestation und Ladekabel frostsicher lagern
Store the robot, charging station and charging cable in a frost-proof place

Gerat an einem trockenen Ort ausserhalb der Reichweite von Kindern, geschiitzt vor
direkter Sonneneinstrahlung und extremen Temperaturen aufbewahren!

Store the device in a dry place out of the reach of children, protected from direct
sunlight and extreme temperatures!

Akku alle 3 Monate laden, um Tiefenentladung zu verhindern. Akku nicht bei Temperaturen unter
-5 °C oder tiber 50 °C lagern. Nach der Ladung Roboter von der Ladestation entfernen.

Charge the battery every 3 months to prevent deep discharge. Do not store the battery at
temperatures below -5 °C or above 50 °C. Remove the robot from the charging station after
charging.

Die Station kann tiber die Wintermonate installiert bleiben.
The station can remain installed over the winter months.

Vertrieb
Distribution

LANDI Schweiz AG
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Prepare the garden
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Flache ausebnen. Der Roboter kann sich in Lécher
verfangen oder kippen.

level the surface. The robot can get caught in holes
or tip over.

Grosse Hindernisse, z.B. Steine oder Aste entfernen. Klare optische Grenzen setzen: )

Die Rasenflache muss frei von Fremdkdrpern sein. Kies- oder Plattenwege min. 35cm breit.
Remove large obstacles, e.g. stones or branches. The  Set clear visual boundaries: )
lawn must be free of foreign objects. Gravel or flagstone paths at least 35 cm wide.
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Klare Grenzen und Barrieren setzen:
Zaune und Bordsteine min. 16cm hoch.
Set clear boundaries and barriers:
Fences and kerbs at least 16 cm high.

Wurzeln oder Stolperstellen abgrenzen:
Mit Zaun, Platten oder Kiesbett. min. 35¢cm breit.
Delimit roots or tripping hazards:

With fence, slabs or gravel bed. min. 35cm wide.

Ultraschallsensoren aktivieren: ) Pflastersteine oder Gegensténde &hnlicher Form
Falls eine Hecken oder Gebiische die Grenzen bilden.  abgrenzen. Diese werden nicht als Grenze erkannt.
Activate ultrasonic sensors: ) Delimit paving stones or objects of similar shape.
If hedges or bushes form boundaries. These are not recognized as boundaries.

)
O

120 cm

( L
H[ndernisse, Werkzeuge, _Spielsachen aufréumen:
Die Rasenflache muss frei von Fremdkdrpern sein.

Clean up obstacles, tools and toys:
The lawn must be free of foreign objects.

Blumen, Gemiisebeete, Pflanzen etc.:

Mit Magnetstreifen abgrenzen.

Flowers, vegetable patches, plants etc.:
Demarcate with magnetic strips.

{ Korridorbreite: min. 120 cm. Magnetstrei-
o fenca. 2 cmin den Boden einlegen.

Corridor width: min. 120 cm. Insert magnetic
strip approx. 2 cm into the floor.

> Rl
" Read the safety instructions before use

Fur die Navigation verwendet der Roboter Kamera und Ultraschallsensoren, die:
The robot uses a camera and ultrasonic sensors for navigation, which:

@ .. Gras und klare Abgrenzungen (Plattenboden, Kieswege etc.) erkennen;
... recognize grass and clear boundaries (paving slabs, gravel paths, etc.)

@ .. Erhchte Hindernisse (Rander, Hecken, Zaune) erkennen;
... recognize raised obstacles (edges, hedges, fences);

@ .. mit Hilfe von GPS das selbstandige Retournieren zur Station ermdglichen.
... enable independent return to the station with the aid of GPS.

< Auf gutes GPS-Signal achten, damit der Roboter zur Station findet.
l Baume, schlechtes Wetter ader Gebdude kénne das Signal schwéchen.

Make sure you have a good GPS signal so that the robot can find the
station. Trees, bad weather or buildings can weaken the signal.

... bei Ddmmerung und Nacht nicht funktionieren;
... do not work at dusk and at night;

... fleckiges Gras oder Grasbuschel als Hindernisse interpretieren;
... interpret patchy grass or tufts of grass as obstacles;

... Blumen von Rasen nicht unterscheiden;
... cannot distinguish flowers from grass;

... Wege oder Steinplatten als Abgrenzung erkennen.
... recognize paths or stone slabs as a boundary.

' Die Batteriekapazitat wird iberwacht und angezeigt. Bei tiefer Ladung kehrt der
o Roboter automatisch zur Ladestation zuriick.
The battery capacity is monitored and displayed. When the charge is low, the
robot automatically returns to the charging station.

Regensensor - Falls diese Funktion aktiviert ist, kehrt der Roboter bei
Regen selbstandig zur Ladestation zuriick.

Rain sensor - If this function is activated, the robot returns to the
charging station automatically when it rains.

Verletzungsgefahr! Nie in laufende Messer greifen.
Risk of injury! - Never reach into running knives.

Stosssensor! Roboter mandvriert um Hindernisse herum.
Impact sensor! - Robot maneuvers around obstacles.

Der Mahroboter ist in der Lage, Steigungen von 35 % sicher zu
bewdltigen, steilere Bereiche sollten ausgeschlossen werden.
7' The robatic mower has the ability to safely climb slopes of 35%,and
el areas that are steeper than this should be excluded.

Station installieren
Installation of the station

® Beim Ersgebrauch: Batterie zuerst
1 1 volistéindig aufladen. Maher im )
Schedule Modus von der Ladestation
aus starten.

When using for the first time: First
fully charge the battery. Start the
mower in the Schedule mode from the
charging station.

«

Akku einsetzen und Roboter andocken
Insert battery and dock robot

Einstellen

Navigieren/Wert dndern Enter zuriick

Moso PP

Reg ein/aus
Rain sensor on/off

© Sperrzeit nach dem

lRegen einstellbar
Locking time after rain
adjustable

Navigate/change value Enter return

e Drop and Mow  ® Fir situative Anwendung
Drop and Mow 1 For situational use

* Méahmuster und Fléche (Haupt-/Nebenflache) wahlen
l Select mowing pattern and area (main/side area)

} Manuell starten
Drop and Mow

Station zusammenbauen
Assemble station

Ort festlegen und Station niederschrauben
Determine location and screw down station

Keine Hindernisse im Radius von min 2m
No obstacles within a radius of at least 2m
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Auf ebener, saubere Flache und fern von metal-
lischen Gegenstanden niederschrauben

Screw down on a flat, clean surface

and away from metal objects

In der Nahe des Wi-Fi Routers

Near the Wi-Fi router

__TJ

Keine zusdtzlichen Locher in die Station bohren
Do not drill any additional holes into the station

Nicht auf die Station treten
Do not step onto the station

o= 0= 0=

Kabel und Netzteil anschliessen
Connecting the cable and power supply unit

Bei Bedarf: mitgeliefertes Verléangerungskabel verwenden
If required: use the extension cable supplied

Station immer sauber und frei von Blattern/Gras halten
Always keep the station clean and free of leaves/grass

o—-= jmmie

Regelmaéssig reinigen (bei taglichem Einsatz). Siehe Riickseite
Clean regularly (when used daily). See reverse side

Ultrasschall Sensor
Ultrasonic sensor

Deaktivieren/aktivieren
Deactivate/activate

Pin-Einstellung
Pin setting

App-Verbindung
App connection

® siehe Riickseite
lsee reverse side

General settings

Roboter stoppen
Stop the robot

Systemeinstellungen

o Schedule ¢ Individueller Zeit- und Wochenplan
Schedule 1 individual schedule and weekly plan

Sonnenaufgang  Sonnenuntergang
ISinrise ISunset

08:07 - &F- 17:24

T T g i
00 12 24—p sl
ay time
[ Mon | ] |
Aktives Zeitfenster
T:Je E ||| Active time window
| ~ ® max. 2x taglich
Wochentage l max. 2x/day
Weekdays

iFi]r schnelles Konfigurieren, kann der Zeitplan auf

mehrere Wochentagen kopiert werden.

For quick confi?uration, the schedule can be copied to
several days of the week.

b Menu verlassen, um Wochenplan zu speichern
Exit menu to save weekly schedule

44

Stopp-Status aufheben
Cancel stop status

s Alle Einstellungen konnen sowohl tiber das Display am Roboter, als auch tiber die App vorgenommen werden
All settings can be made both via the display on the robot and via the app

Schnittéhe durch drehen des Rads verstellen
Adjust the cutting height by turning the wheel

© Erster Schnitt in der Saison auf hochster Stufe
l First cut of the season at the highest level

Beim ersten Mahen

The first time you mow
Roboter nicht unbeobachtet mahen lassen. Falsch interpretierte Abgrenzung miissen nachgebessert werden.
e Do not allow the robot to mow unobserved. Incorrectly interpreted boundaries may be corrected.

Notfall-Stop

Emergency stop
Bei Gefahren, Unféllen, stark vibrierendem Gerat sofort STOP-Taste betdtigen und Roboter ausschalten.
e In the event of danger, accidents or strong vibrations, press the STOP button immediately and switch off the robot.

® Datum und Uhrzeit ® patum und Uhrzeit werden durch GPS Daten automatisch konfiguriert

Date and time l Date and time are automatically configured using GPS data
e Sprache
. EN, DE, FR, IT, ES, NL, FR-CA, ES-LA
Languages
e Fehlerspeicher * Die letzten zwei Fehlermeldungen werden gespeichert
Errorlog 1 e fast two error messages are saved

e Karte [6schen Zriicksetzen der Kartierung

Clear Grid Reset the mapping
e Werkreset Zriicksetzen auf Werkseinstellungen
Factory Reset Reset to factory settings

Zur Station zuriicksenden
Send back to the station

Méhrvorgang fortfahren
Continue the mowing process

Schnelistartanleitung
Quick-start guide

_ Hotline: 0848 000 120
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